OPIS TECHNICZY

1. Podstawa opracowania:

- Aktualizowana mapa sytuacyjno — wysokosciowa w skali 1:500
- Wizja w terenie i pomiary uzupetniajgce dnia

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Gospodarki Morskiej
z dnia 02.03.1999r. (Dz. U. Nr 43 poz. 430) w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadac drogi publiczne
i ich usytuowanie

2. Cel opracowanie:

Celem opracowania jest budowa parkingu przy ulicy Stawowej
I Krotoszynskiej w Kozminie WIkp.

3. Opis sytuacji:

Projektowany parking to drogi manewrowe i stanowiska
postojowe dla samochodow osobowych w ilosci 187 sztuk w tym
3 stanowiska dla pojazdow o0soOb niepetnosprawnych. Droga
manewrowa stanowigca gtowny dojazd do parkingu o szerokosci
6,0 m wigczona jest do ulicy Stawowej. W miejscu potgczenia z
ulicg stawowg promienie wyokraglajagce wynoszg R = 5,0 m.
Pozostate drogi manewrowe zostaty zaprojektowane o szerokosci
5,0 m. Wymiary stanowisk postojowych wynoszg 5,00 x 2,50 m.
Wyijatek stanowig stanowiska zlokalizowane po stronie ulicy
Krotoszynskiej i wynoszg 4,50 x 2,50 m. Wymiary stanowisk dla
pojazdow osbb niepetnosprawnych wynoszg 4,50 x 3,60 m.

Geometryczny uktad projektowanego parkingu — stanowisk
postojowych i drég manewrowych pokazano na rysunku nr 2 — plan
sytuacyjny.



4. Niweleta:

Projektowang niwelete nawierzchni parkingu poprowadzono
w zasadzie po terenie majgc na wzgledzie minimalizacje roboét
ziemnych jak i nalezyte odprowadzenie wod opadowych. Przyjeto
spadki podtuzne drég manewrowych i = 0,5%. Na poczatku drogi
manewrowej od strony ulicy Stawowej spadek podtuzny przyjeto i =
1,68%. Projektowane jak i istniejgce rzedne wysokosciowe
odniesiono do reperu roboczego, ktéry przyjeto na ptycie studni
kanatu znajdujgcego sie przy moscie w ciggu ulicy Krotoszynskiej
o wysokosci H = 130,40 m n.p.m. (pokazano na rysunku nr 2 —
plan sytuacyjny)

Projektowang niwelete drogi manewrowej A-B-C-D (gtowny
cigg ) oraz H-I przedstawiono na rysunku nr 3 — przekroj podtuzny.

5. Przekrdj normalny:

Dla projektowanego parkingu (drog manewrowych i miejsc
postojowych) oraz dla projektowanych zjazdow projektuje sie
nastepujacg konstrukcje nawierzchni:

- warstwa podsypkowa grubosci 20 cm — piasek sredni

- warstwa dolnej podbudowy grubosci 15 cm z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie wg PN-S-06102

- warstwa gornej podbudowy grubosci 8 cm z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie wg PN-S-06102

- warstwa wyrdwnawcza grubosci 4 cm — podsypka
cementowo — piaskowa w stosunku 1:4

- warstwa scieralna grubosci 8 cm z kostki brukowej
betonowej wibroprasowanej koloru szarego

Obramowanie krawedzi placu parkingu stanowi¢ bedzie
kraweznik betonowy 15 x 30 cm utozony na podsypce cementowo
— piaskowej grubosci 5 cm i na tawie betonowej (beton B-15) z
oporem. Przy stanowiskach postojowych od strony ulicy
Krotoszynskiej nalezy zastosowac krawezniki tukowe o promieniu
R = 1,0 m. Miejsca postojowe nalezy wyznaczy¢ kostkg brukowg
betonowg koloru czerwonego. Kostke koloru czerwonego nalezy
zastosowa¢ rowniez na zjazdach na posesje. Obramowanie
nawierzchni zjazdow nalezy wykona¢ z kraweznika betonowego
8 x 25 cm. Za obramowaniem jezdni z kraweznika nalezy utozyc



warstwe grubosci 5 cm z humusu na szerokosci ok. 1,0 m
obsiewajac jg mieszanka traw.

Sprawdzenie mrozoodpornosci dla przyjetej konstrukcji
nawierzchni parkingu jak dla kategorii ruchu KR — 2, grupy
nosnosci podtoza G2 i granicy przemarzania h, = 0,80m (rejon
Kozmin WIKp.):

Hwym = 0,40 x h, = 0,40 x 0,80 = 0,32m
Hoop, =8 +4 + 8 + 15 + 20 = 55cm = 0,55m
Warunek zostat spetniony bo:

Hwym. = 0,32 < Hproj, = 0,55

Przekroje konstrukcyjne nawierzchni jezdni i chodnika
pokazano na rysunku nr 5 — przekroje normalne.

6. Odwodnienie:

Odprowadzenie wod opadowych Z powierzchni
projektowanego parking odbywac sie bedzie grawitacyjnie poprzez
nadane spadki podtuzne i poprzeczne w kierunku projektowanego
Scieku. Dalej wody te bedg odbierane przez studzienki sciekowe.
Lokalizacje Sciekow oraz studzienek sciekowych pokazano na
rysunku nr 2 — plan sytuacyjny.

Projekt kanalizacji deszczowej stanowi odrebne opracowanie.

7. Roboty ziemne:

Roboty ziemne nalezy wykona¢ wg rysunkow nr 4.1. i 4.2. —
przekroje poprzeczne.
llos¢ robot ziemnych wg tabelarycznego obliczenia wynosi:
W =1408,2 + 472,7 = 1880,9 m®
N= 445m?

Miejsce wywozu nadmiaru gruntu wskaze zamawiajacy.

Opracowat:



